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PT Federal Izumi Manufacturing (PT FIM) adalah perusahaan yang bergerak di
bidang produksi spare part otomotif, terutama piston.Line machining 23 terdapat 4
mesin pada man power 2, yaitu: RPH,DOH,ARG dan PH. Mesin RPH dan ARG
telah dapat terintegrasi dengan robot, tetapi pada mesin DOH dan PHF belum bisa
terintegrasi dengan robot disebabkan penggunaan masih dengan kondisi manual
menggunakan tangan pada proses loading dan unloading piston. Penulis berupaya
merancang desain modifikasi mesin DOH agar dapat terintegrasi dengan robot.
Penulis menggunakan metode eight steps dalam proses penelitian, ditemukan solusi
berupa perancangatl desain modifikasi DOH untuk integrasi robot pada line 23.
Modifikasi tersebut dapat terealisaikan dengan penambahan mekanisme slider pada
mesin DOH, manfaat dari perancangan desain mesin DOH dapat me-reduce cost

pembelian mesin DOH yang awalnya Rp 800.000.000 menjadi Rp 219.452.500.

Kata kunci : eight steps, loading dan unloading, mesin DOH.
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