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Dot Sectons The conduction of this experiment in an automotive company that manufactures brake systems for cars and motorcycles. The T T
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replacing hangers with piles of paint into a new one, clean hanger. The control system built uses the KEYENCE |V HG-500MA Sfrmemn
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ABSTRACT

Ot Diameter Uinished (0007 adalah sebush mesin yang dipergunakan
pada permesinan salah satu komponen otomotif yaitu piston. Mesin GDF
yang dimiliki oleh perusahaan ini digunakan pada berbagai line produksi
piston yang berbeda merek dan jenisnya. Setiap mesin 0D memiliki
karakteristik yang berbada - beda. Pada line no.35 panulis terdapat
ssbuah mesin yang masih menggunakan relay (hard wire) sebagai system
kontrolnya hal ini menjadi kendala besar ketika tim maintenance akan
melakukan perbaikan. Fihak maintenance harus melakukan pengecekan
wiring satu persat. Pengrantian sistermn kontrol menjadi soft wire
berbasis PLC diharapkan dapat memudahkan tim maintenance
melakukan perbaikan pada mesin. $alain itu sebagai bahan improvement
pada mesin ind akan ditambahkan actuator motor berbasis variahla
Ireguency liferential {(v1'D) yang digtur dan dimonitor pergerakannya
melalui Human Machine Interface (HMI). Monitoring melalui HMI
diharapkan dapat menjadi pemantanan terhadap running hour mesin
sehingga tim maintenance dapat melakukan penjadwalan preventive
maintenance yang terjadwal dengan baik

AUTHOR BIOGRAPHIES

Lin Prasetyani, Mekatronika, Politeknik Astra

Anhary Azhar Podungge, Mekatronika, Politeknik Astra

B poF

PUBLISHED

2023-06-23

HOW TO CITE

FRASETYANL, Lin et al
MODIFIEAS] KONTROL HARD
WIRE MESIN DDF MENJALI SOFT
WIRE DENGAN BASIS PLC [H
FERUSAHAAN OTOMOTIE. Jurnal
Iimiah Flash. [51],v. 5. n. 1, p. 30
24, june 2073 155N 2614-1787.
Available at:

CITATION FORMATS

HibTeXx

CBE

EndNote - EndMote format
[Macintosh & Windows)
MLA

ProCite - RIS format
[Macintosh & Windows)
HefWiorks

Heference Manager - RIS
format (Windows only)

Turahian

ISSUE

Vol 9 No 1 {2023
SECTION

Articles

http://jurnal.pnk.ac.id/index.php/flash/article/view/1067



http://jurnal.pnk.ac.id/index.php/flash/article/view/1067

